#include<DHT.h>
#define DHTPIN 2
#define DHTTYPE DHT11
DHT dht(DHTPIN, DHTTYPE);
#include <Servo.h>
#include <infrarrojo.h>
infrarrojo estado(13);//DEFINICION DEL PIN DEL ARDUINO A USAR
int VALOR;
int led_casa =8;
int led_estado;//VARIABLE
int variable=-1;
int LedGreen = 12;
int buzzer = 10;
int smokeA0 = A5;
Servo myservo;  // crea el objeto servo
int pos = 0; 
// Your threshold value
int sensorThres = 200;
//float tempC; // Variable para almacenar el valor obtenido del sensor (0 a 1023)
//int pinLM35 = A0; // Variable del pin de entrada del sensor (A0)
int ventilador = 6;

void setup() {

  pinMode(led_casa,OUTPUT);//LED QUE INDICA EL ESTADO DEL LED
  pinMode(LedGreen, OUTPUT);
  pinMode(buzzer, OUTPUT);
  pinMode(smokeA0, INPUT);
  pinMode(ventilador, OUTPUT);
   //digitalWrite(led_casa,HIGH);
  dht.begin();
  myservo.attach(9); 
  Serial.begin(9600);
}

void loop() {

  int analogSensor = analogRead(smokeA0);
  Serial.print("Pin A5: ");
  Serial.println(analogSensor);

    float t = dht.readTemperature();
    Serial.print("Temperatura: ");
    Serial.print(t);
  if(analogSensor <sensorThres)
{
  
  digitalWrite(led_casa,HIGH);
 
   }
  
  // Checks if it has reached the threshold value
  if (analogSensor > sensorThres)
  {
    digitalWrite(LedGreen, HIGH);
    //digitalWrite(greenLed, LOW);
    //tone(buzzer, 200, 200);
    analogWrite(ventilador, 255);
   
    //delay(2000);
    

    // tempC = analogRead(pinLM35);
    //tempC = (5.0 * tempC * 100.0)/1024.0;
    //Serial.print(tempC);
  //if (t > 22) {

       if (t > 25 && variable==-1) {
     analogWrite(buzzer, 255);

  //  myservo.write(90);

    }

    
    led_estado = estado.lectura(VALOR);//LED QUE RECOGE EL ESTADO DEL SENSOR
       
        if(led_estado == 0)//ETAPA DE COMPARACION PARA ACTIVAR UN LED SEGUN EL ESTADO DEL SENSOR
         {
           digitalWrite(led_casa,LOW);//PRENDE UN LED SI EL SENSOR DETECTA OBSTACULO
            analogWrite(buzzer, 0);
    //      myservo.write(0);
            variable= 0;
         }
  }
  else
  {

    variable=-1;
    digitalWrite(LedGreen, LOW);
    //digitalWrite(greenLed, HIGH);
    analogWrite(buzzer, 0);
    analogWrite(ventilador, 0);
   // digitalWrite(led_casa,HIGH);
  }
  
  delay(100);
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