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Diseño de sistema para el control de un grifo
Problema
Todos los días en el Perú, miles de litros de gasolina, petróleo, GLP, GNV, entre otros son distribuidos a diario en diferentes grifos de nuestra capital y regiones del país. Como todo gran comercio surgen distintos problemas como: 
1. El proveedor de los grifos muchas veces no deposita el combustible acordado en las reservas del grifo. Generando un fraude y mayor gasto en las finanzas de la empresa. 
2. La poca o nula inversión en tecnología que controle lo antes descrito.
Solución
A raíz de esto, nuestro grupo plantea una posible solución. Un sistema inteligente que controle automáticamente el llenado exacto de las reservas de los grifos. Así como un control constante de la reserva. Es decir, el sistema avisará al proveedor cuando las reservas estén a punto de acabarse. Así como también especificará el volumen que falta para que esté totalmente vacío.
· Materiales
Para este prototipo del sistema usaremos los siguientes materiales:
1. Arduino: es una plataforma de prototipos electrónica de código abierto (open-source) basada en hardware y software, flexibles y fáciles de usar. Posee diferentes tipos de placas pero para este sistema será conveniente usar un Arduino Uno
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2. Sensor Ultrasonido: Usaremos el modelo HC-SR04 por sus buenas propiedades de medición en entornos acuáticos y porque también sirven para detectar objetos y medir distancias. 
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3. Módulo GSM: Para este tipo de propósitos podemos utilizar un módulo GSM/GPRS con una tarjeta SIM, de forma que podamos comunicarnos con él como si se tratase de un teléfono móvil. Y es que esta tarjeta basada en el módulo SIM900 nos permite enviar y recibir llamadas y SMS y conectarnos a Internet, transformando nuestro Arduino en un teléfono móvil.
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4. Servomotor: Un servomotor es similar a un motor de corriente continua que tiene la capacidad de ubicarse en cualquier posición dentro de su rango de operación, y mantenerse estable en dicha posición.
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5. Cables puente 22AWG (Jumper): muy conocidos en el mercado como cables “macho-macho”, “macho-hembra” y “hembra-hembra”. Nos permitirán la conexión entra las partes anteriores descritas con la placa arduino.
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6. Baldes: Nos ayudará en la simulación de las reservas de combustible.
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· Código
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· Imágenes del Armado y presentación del proyecto
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//Constantes para el modulo gsm

int nundata;
boolean started=ralse;
char smsbuffer(160];
char n[20];

boolean aux=true;

char sms_position;
char phone_number[20];
char sms_text[100];
int iz

void setup()
[
// Tniciames el monitor serie para mostrar el resultads
Serial.begin (9600) 7
/7 Bonemos el pin Trig en modo salida
pindode (PinTrig, OUTEUT);
// Bonemos 1 pin Echo en modo entrada
pindode (PinEcho, TNEUT);

/7 Inicializamos el arzay
for (int 1= 0; i < numlecturas; i++)
[

lecturas(i]
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#include "SIMS00.R"
#include <SoftwareSerial.h>
#include "sms.h"

SMSGSM sms;

// Configurames los pines del sensor Trigger y Echo
const int PinTrig = 7;
const int Pinkcho = 6;
//Declazanos 1a bomba grifo
//const int bg=A3;
//Declarancs 1a bomba Brovesdor
const int bp=AS

// Constante velocidad sonido en cm/s
const float VelSon = 34000.0;

// Nimero de muestras
const int numlecturas = 207

7/ Distancia a los 100 ml y vacio
Const float AISTARCIAlON = 18;//*kkkkkkkkkkkkkkkkkkkkk

const loat distanciaVacio

B/ /AARRRRRRARARAAARAAAARAARRRRAAAARRRRARRRR AR AR AR

float lecturas(numlecturas]; // Array para almacenar lecturas
int lecturahctual = 0; // Lectura por la que vamos

float total = 0; // Total de las que llevamos

float media = 0; // Vedia de las medidas

bool primeraMedia = false; // Para saber que va hemos calculado por lo menos una
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//Condicionamos un mensaje cuando el gsm este liste para mandar el sms
if (gsm.begin(9600))
[
Serial.println("\nstatus=READY");
started=true;
}
else
Serial.princln("\nstacus

DLE");

}
void loop()
[
// Eliminamos la éltima medida
total = total - lecturas(lecturaActuall;

iniciarTrigger();

// La funcién pulseln cbtiene el tiempo que tarda en cambiar entre estados, en este caso a HIGH
unsigned long tiempo = pulseln(PinEcho, AIGH);

/7 Obtenemos la distancia en cm, hay que convertir el tiempo en segudos ya que estd en microsegundos
/1 por eso se miltiplica por 0.000001
float distancia = tiempo * 0.000001 * VelSon / 2.0;

// Rlmacenamos 1a distancia en el array
lecturas[lecturaictual] = distancia:
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// hiadimos la lectura al total
total = total + lecturas(lecturaActuall;

// Bvanzamos a 1a siguiente posicién del array
lecturahctual = lecturakctual + 1;

// Comprobamos si hemos 1legado al final del array
if (lecturahctual >= numlecturas)
[
prineravedia
lecturahctual

true;
o:

// Caleulamos 1a media
media = total / numlecturas;

1/ Solo mostramos si hemos calculado por lo menos una media
if (primeravedia)
[

“loat distancialleno = distanciaVacio - media;

float cantidadliquido = distancialleno * 1000 / distancial00;//+*

Serial.print (media);
Serial.printla(” cn");

Serial.print (cantidadLiquido) ;
Serial.println(” ml"):





image12.png
1

if (media > 20.20){
//51 21 gem esta listo manda el mensaje
12 (svarted)
[
if (sms.SendSMs("+51934138769", "Tanque al 50%. Tomar precauciones.”))
[
Serial.println("\nsuS sent OK.");
}
else
[
Serial.println("\nError sending SUS.");
}

//Desactivancs para que no siga mandands sms
started=ralse;
}

// abrimes e1 grifo del provesdor durante 19segundos para que llene el tangue del grifo
analogiirite (bp, 255) 7
/1 delay(s00);
}
elseq
//started=true;
‘analogirite (bp,0);
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1/ bombaGrifo();

delay(500);

/[T borba del grifo se sbrira y cerrara cads 4 segundos
/*vo1d bombaGrifo() {

analogirite (bg, 255)
delay(4000)
analogirite (b,
delay(4000)

)
]
/
// Método que inicia la secuencia del Trigger para comenzar a medir
void iniciarTrigger()
t
/7 Ponemos el Triiger en estado bajo y esperamos 2 ms
digitaliirice (PinTrig, LOW);
delayiticroseconds (2);

// Bonemos el pin Trigger a estads alto y esperames 10 ms
digitalWrite (PinTriq, HIGH):
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delaydicroseconds (1) 7

// Comenzamos poniendo el pin Trigger en estado bajo
digicaliirice (PinTrig, LOW)
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